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이경남



◆

▪ IR 리시버 수신 센서를 나일론 육각포스트를 이용하여 아래 사
진처럼 고정

▪ 우측의 사진처럼 암수 점퍼 케이블을 이용하여 IR 리시버 수신
센서와 3P 핀헤더 소켓 커넥터에 연결

• 모듈과 3P 핀헤더 커넥터 연결시 전원극성에 유의하여 연결하도록 한다.

4P 커넥터 핀배열: GND P15 P14 5V



◆

▪ 2개의 라인 트래킹 센서 모듈을 하단 사진처럼
나일론 육각 포스트를 이용하여 고정

▪ 우측의 사진처럼 암암 점퍼 케이블을 이용하여
라인 트래킹 센서 모듈과 3P 핀헤더 커넥터에
연결

• 모듈과 3P핀헤더커넥터연결시전원극성에유의하여연결
하도록한다.

3P 커넥터 핀배열
GND 5V P14

3P 커넥터 핀배열
GND 5V P15
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